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ST 04 INSTALACJE
ELEKTRYCZNE | AKPIA —
POMPOWNIA SCIEKOW

WSTEP

PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania

ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNEJ

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i Umowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w ponizej

ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej dotyczg prowadzenia robot
zwigzanych z dostawg i montazem rozdzielnicy RP, aparatury AKP, wykonaniem instalacji
elektrycznych z automatykg obejmujacych:

a. Wewnetrzna linia zasilajgca w.l.z. od zlacza kablowo-pomiarowego do
rozdzielnicy RP,

b. instalacje sitowe zasilania pomp,

c. instalacje pomiaréw pozioméw $ciekow,

d. oraz uruchomienie sterowania, automatyki przepompowni i wigczenie do sieci
monitorujacej.

OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania z dokumentacjag projektowa,
specyfikacja techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Wiaczenie do sieci monitorujacej prace pompowni nalezy ustali¢ w porozumieniu z autorem
programu monitorujacego.

MATERIALY

Wszystkie materialy uzyte w ramach wykonywanego zadania winny spetnia¢ okreslone w
odpowiednich normach warunki, lub powinny odpowiada¢ warunkom technicznym wytwaorni.
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Materiatami stosowanymi przy wykonaniu instalacji elekirycznych oraz automatyki i
pomiarow wedtug zasad niniejszej specyfikacji technicznej sa:

rozdzielnica RP — prefabrykacja zgodnie z dokumentacjg
aparatura AKPiA

kable

rury ostonowe

uchwyty do rur, materiaty montazowe itp.

miejscowe potaczenia wyréwnawcze.

-0 Q0 oTw

SPRZET

Sprzet stosowany przy wykonaniu robot to:

a. samochdéd dostawczy do 0,9 t
b. elektronarzedzia

Sprzet powinien odpowiada¢ ogdlnie przyjetym wymaganiom co do jakosci i wytrzymatosci.
Sprzet powinien mie¢ ustalone parametry techniczne i powinien by¢ uzytkowany zgodnie z
wymaganiami producenta oraz stosowany zgodnie z jego przeznaczeniem. Maszyny mozna
uruchomi¢ dopiero po uprzednim zbadaniu ich stanu technicznego i dziatania. Nalezy je
zabezpieczy¢ przed mozliwoscig uruchomienia przez osoby niepowotane.

TRANSPORT

Transport rozdzielnicy RP powinien odbywac sie przy uzyciu sprzetu, ktérego uzycie nie
wptynie niekorzystnie na jakos$¢ wykonywanych rob6t. Sprzet wymagany do bezpiecznego
transportu szafy i wytadunku na obiekcie:

a. samochéd dostawczy do 0,9t

W czasie transportu nalezy zabezpieczy¢ szafe przed przemieszczaniem i jej uszkodzeniem.

Szafe zainstalowaé na konstrukcji przy przepompowni, zgodnie z wytycznymi w projekcie.

WYKONYWANIE ROBOT

ZtACZE KABLOWO - POMIAROWE

Zgodnie z warunkami przytaczenia, pompownia $ciekéw zasilona bedzie przez PGE
Dystrybucja S.A. Oddziat Warszawa Rejon Energetyczny Konstancin-deziorna, po
wybudowaniu ztgcza kablowego zintegrowanego z szafkg pomiarowa ZK-1/SL, zasilonego
kablem ziemnym YAKXS 4x35mm? z istniejacego stupa linii napowietrznej nN E10,5/10 nr
1/07 (dz. nr 288/1). Przylacze wraz ze zlgczem nie jest przedmiotem niniejszego
opracowania (w zakresie PGE Dystrybucja S.A. Oddziat Warszawa Rejon Energetyczny
Konstancin-Jeziorna).
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W zakres niniejszego opracowania wchodzi wewnetrzna linia zasilajagca wykonana kablem
YKYzo 5x10 mm2 wyprowadzonym z powyzszego ztgcza kablowo-pomiarowego. Kabel
uktadany bedzie w ziemi w rurze ochronnej Arot ®110 i wprowadzony do projektowanej
rozdzielnicy zasilajaco-sterowniczej pompowni sciekow RP.

Zasilanie zrealizowane bedzie w uktadzie sieciowym TN-C natomiast w.l.z. i instalacja
odbiorcza w uktadzie sieciowym TN-C-S.

KABLE ZASILAJACE

Trase kabli zasilajacych i w.l.z. do rozdzielnicy RP nalezy wytyczy¢ wg zatwierdzonej przez
ZUD dokumentacji. Trasy linii wytycza firma geodezyjna. Kable uktada¢ w rowach kablowych
na gtebokosci 0,7 m, na podsypce 10 cm warstwy piasku. UtoZzone faliscie (z zapasem okoto
3%) kable przysypa¢ 10 cm warstwg piasku, nastepnie 15 cm warstwg ziemi rodzime;j
(oczyszczonej z gruzu i kamieni), na ktérej utozy¢ wzdtuz trasy kabla folie igielitowa grubosci
minimum 0,5 mm, koloru niebieskiego. Rowy kablowe zasypywac¢ do kornca pozostatg z
wykopu ziemig. Dziesieciocentymetrowe warstwy ziemi ubija¢, zabezpieczajac w ten sposdb
kable przed naprezeniami spowodowanymi osunieciami gruntu. Na obu koncach kabli
zostawi¢ zapas eksploatacyjny po ok. 1m kabla. Na kablach. zatozy¢ oznaczniki z
informacja: rok budowy, rodzaj kabla, kierunek, wtasnos¢, napiecie). Kabel na stupie linii
napowietrznej utozy¢ w rurze ochronnej. Kabel na wjezdzie na posesje utozyé w przepuscie
z twardego polietylenu, koloru niebieskiego. Otwory rury uszczelni¢ wodoodpornymi masami
plastycznymi (np. kauczuk silikonowy) na dtugosci minimum 10 cm.

ROZDZIELNICA POMPOWNI RP

Rozdzielnice RP zaprojektowano w typowej obudowie izolacyjnej (podwojna izolacja
elektryczna) z poliestru zbrojonego wibknem szklanym z drzwiami wewnetrznymi IP55 firmy
HES HAZEMEYER. Jest to obudowa typu MAXIPOL MP-433CC o wymiarach
1000x750x300mm z poliestrowg ptyta montazowg PBP-43, wyposazona w drzwi
wewnetrzne do gt. 300mm PI-433, na ktérych zainstalowana bedzie aparatura sterowniczo-
kontrolna. Rozdzielnica ustawiona bedzie na fundamencie poliestrowym do wkopania ZEP-
750/3. Rozdzielnica wewnatrz ogrzewana bedzie typowym grzejnikiem rezystancyjnym
sterowanym termostatem. Termostat wigczat bedzie ogrzewanie przy temperaturze
wewnatrz szafy ponizej 8°C. Wnetrze szafy os$wietlone bedzie oprawg oswietleniowg z
wytacznikiem firmy SAREL.

Wewnatrz rozdzielnicy zainstalowana bedzie aparatura rozdzielczo-zabezpieczeniowa jak:
zabezpieczenia przepieciowe, nadprgdowe, réznicowopragdowe i silnikowe, styczniki,
zasilacz buforowy z akumulatorami, przekazniki, modem, zaciski szeregowe i.t.p.

Na drzwiach wewnetrznych rozdzielnicy zainstalowana bedzie aparatura sterowniczo-
taczeniowa jak: przetgcznik zasilania, przetaczniki wyboru sterowania pomp, sterownik z
wyswietlaczem, diody sygnalizacyjne LED oraz gniazda wtyczkowe 230V~ i 24V~.
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Do ewentualnie rezerwowego zasilania przepompowni z przewoznego agregatu
pradotwérczego zaprojektowano zainstalowanie hermetycznej wtyczki odbiornikowej 32A z
boku szafy.

INSTALACJE SILtOWE

Instalacja sitowa zasilania pomp obejmuje dwa obwody 3f, 400VAC wyprowadzone z
rozdzielnicy kablem. Kable fabryczne pomp bedg wpinane bezposrednio pod zaciski listew
przytaczeniowych w rozdzielnicy.

Instalacje wykona¢ wg dokumentacji projektowej. Kable uktada¢ w rurze ostonowej DVR110
ukfadanej w ziemi (pomiedzy komora przepompowni a rozdzielnica RP) Wewnatrz
przepompowni kable uktadac¢ w rurach ostonowych mocowanych pod stropem komory.

INSTALACJE POMIAROW POZIOMU SCIEKOW

Instalacja pomiaréw poziomu sciekéw w komorze przepompowni obejmuje dwa obwody:

a. pomiaru ciggtego sondg hydrostatyczng do sciekéw sygnat 4 — 20 mA
b. pomiaru punktowego przy pomocy ptywakowych sygnalizatorébw poziomu
wtgczonych w uktad 24V AC

Instalacje wykona¢ wg dokumentacji projektowej. Kable uktada¢ w rurach ostonowych
DVR110 prowadzonych w ziemi (pomiedzy komorg przepompowni a szafg rozdzielnicy RP) .
Wewnatrz przepompowni kable uktada¢ w rurach ostonowych mocowanych pod stropem
komory. Potgczenie kabli ziemnych z kablami fabrycznymi pomp zatapialnych wykona¢ w
rozdzielnicy RP.

INSTALACJE AUTOMATYKI | MONITORINGU

Do celéw przekazu informacji o pracy pompowni przewidziano sprzezenie sterownika
mikroprocesorowego z komputerem w centralnej dyspozytorni poprzez radiomodem 3AS
NMS SATEL zainstalowany w rozdzielnicy pompowni RP i podtaczony do anteny
kierunkowej typu CAY+++ mocowanej na maszcie antenowym zainstalowanym przy
rozdzielnicy RP. Sygnat do anteny doprowadzony bedzie kablem RG213 poprzez odgromnik
LP400-TNC.

Na potrzeby systemu wizualizacji na stacji dyspozytorskiej w oczyszczalni sciekéw -
wskazanej przez Inzyniera - nalezy przygotowac i przestaé za pomocg modemu
radiowego nastepujgce sygnaty z obiektu pompowni:

a. tryb pracy (Reczny/Automatyczny)

b. zasilanie na obiekcie (Wtaczone/Wytaczone)
C. awaria pompy zatgczanie pompy nr P1

d. zatgczenie pompy P2
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e. postéj pompy nr P1

f. postéj pompy P2

g. czas pracy pompy P1
h. czas pracy pompy P2

ilo$¢ zataczen pompy P1

J. ilos¢ zatgczen pompy P2

k. aktualny poziom sciekéw w zbiorniku odczytywany za pomoca sondy hydrostatycznej,

l. prady pobierane przez pompy.

m. P1 — kontrola termika pompy i wytacznika silnikowego

n. awaria pompy P2 — kontrola termika pompy i wytgcznika silnikowego
0. kontrola ptywaka suchobiegu

p. kontrola ptywaka poziomu alarmowego — przelania

INSTALACJA UZIEMIAJACA

W pompowni nalezy wykona¢ miejscowe potaczenia wyréwnawcze z bednarki stalowej FeZn
25x4mm podtaczonej do uziomu szpilkowego 2-pretowego o diugosci 3m. Szpilka wykonana
bedzie z preta stalowego miedziowanego ¢16mm, wbita obok rozdzielnicy pompowni RP. Do
szyny wyréwnawczej nalezy przytaczy¢ bezposrednio lub za posrednictwem przewoddw
ochronnych LgYzo16mm? szyne PE rozdzielnicy RP, metalowg instalacje wodociagowa,
kanalizacyjng, metalowe konstrukcje pompowni takie jak prowadnice pomp, metalowa
armatura, drabinki itp. Rezystancja uziemienia nie moze przekraczac 10Q.

OCHRONA PRZECIWPORAZENIOWA

Sie¢ zasilajgca pracowac bedzie w systemie TN-C-S.

W projektowanych instalacjach elektrycznych zastosowano system dodatkowej ochrony
przed dotykiem posrednim przez szybkie wytaczenie obwodéw za pomoca zabezpieczen
nadpradowych i roznicowo-pradowych, zgodny z PN/IEC 60364-1.

Przed wiaczeniem instalacji pod napiecie nalezy wykona¢ pomiary skutecznosci ochrony od
porazen, protokét z pomiaréw nalezy przedstawi¢ przy odbiorze robét.

OCHRONA PRZECIWPRZEPIECIOWA

W rozdzielnicy RP zastosowac¢ ochronniki przeciwprzepieciowe klasy B, C i D.
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KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Kontrola jakosci rob6t powinna by¢ przeprowadzona zgodnie z zasadami podanymi w ST
.Przepisy ogoélne”.

Materiaty uzyte do wykonania instalacji muszg posiada¢ odpowiednie $wiadectwa jakosci i
atesty. Po zakonczeniu robét nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

aoop

sprawdzenie zgodnosci wykonanych robét z dokumentacja techniczng
sprawdzenie ciggtosci zyt i powtok kabli, zgodnosci faz itp.

pomiary kabli elektrycznych

kontrola funkcjonalna automatyki

OBMIAR ROBOT

Ogo6lne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano ST ,Przepisy ogdlne”. Obmiaru rob6t
dokonac nalezy w oparciu o dokumentacje projektowg i ewentualne ustalenia, wynikajace w
czasie budowy, akceptowane przez Inspektora Nadzoru.

ODBIOR ROBOT

Przy dokonywaniu odbioru koncowego nalezy:

a.
b.

c.
d.

sprawdzenie zgodnosci robét z umowa, dokumentacja, warunkami, normami
sprawdzenie udokumentowania jakosci wykonania rob6t odpowiednimi
protokotami

sprawdzenie czy obiekt spetnia warunki zasad prawidtowej eksploatac;ji
sporzadzenie protokétu z odbioru z podaniem wnioskow i ustalen

PODSTAWA PLATNOSCI

Warunki ogélne dotyczace ptatnosci podano w ST ,Przepisy ogdéine”

PRZEPISY ZWIAZANE

1. Zarzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatdw Budowlanych Nr 37 z dnia
1.08.75r w sprawie rozruchu inwestycji (Dz.U. M.B.i P.M.B. z 1975r, nr 5, poz.14)

2. Przepisy Budowy Urzadzen Energetycznych - Instytutu Energetyki wydane przez
Wydawnictwa Przemystowe "WEMA" Warszawa

3. Przepisy Eksploatacji Urzadzen i Instalacji Energetycznych Instytutu Energetyki -
wydane przez Wydawnictwa "WEMA" Warszawa

4. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano-Montazowych tom V
Instalacje Elektryczne - wydane przez Wydawnictwo "ARKADY"
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5. Instrukcja Badan Odbiorczych Urzadzen Elekirycznych — wydana przez Zaktady
Pomiarowo-Badawcze Energetyki Energopomiar Gliwice

6. Polska Norma PN/E-05009/91 pt: "Instalacje Elektryczne w Obiektach Budowlanych",
a szczegolnie zeszyt nr 61 "Sprawdzenia".

7. Pakiet norm PN-IEC 060364 - Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych

8. PN-E-05125 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe, projektowanie i
budowa.

9. N-SEP-E-004 - Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe, projektowanie i
budowa

10. PN-92 E-08106 - Stopnie ochrony zapewniane przez obudowy (kod IP)

11. Rozporzadzenie ministra przemystu z dn. 26.11.1990 r. w sprawie warunkéw
technicznych, jakim powinny odpowiadac urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie
ochrony przeciwporazeniowej. (Dz.U. Nr 81 z dn. 26.11.1990 r.)

12. Rozporzadzenie ministra infrastruktury z dnia 12 marca 2009 r. zmieniajace
rozporzadzenie w sprawie warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiadaé
budynki i ich usytuowanie (Dz. U. Nr 56 z 7 kwietnia 2009 r. poz. 461).

13. PN-HD 60364-5-54:2010 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Dobér i montaz
wyposazenia elektrycznego. Uziemienia, przewody ochronne i przewody potaczen
ochronnych.

14. PN-HD 60364-4-41:2009 - Instalacje elektryczne niskiego napiecia. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed porazeniem pradem elektrycznym

15. PN-EN 62305-1: 2008 - Ochrona odgromowa — Czes¢ 1: Wymagania ogdlne.
16. PN-EN 62305-2: 2008 - Ochrona odgromowa — Czes¢ 2: Zarzgdzanie ryzykiem.

17. PN-EN 62305-3: 2009 - Ochrona odgromowa — Czes¢ 3: Uszkodzenia fizyczne
obiektéw budowlanych i zagrozenia zycia.

18. PN-EN 62305-4: 2009 - Ochrona odgromowa — Czes¢ 4: Urzadzenia elektryczne i
elektroniczne w obiektach budowlanych.

ROZRUCH
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GRUPA ROZRUCHOWA.

Organizatorem rozruchu jest Inwestor. Za przeprowadzenie rozruchu i jego wyniki
odpowiada wyznaczony przez Inwestora Kierownik Rozruchu

W sktad grupy rozruchowej mogg wejsc:

oddelegowani przedstawiciele wykonawcow robot branzowych
przedstawiciele inwestora

przedstawiciele dostawcdédw maszyn i urzadzen
przedstawiciele jednostki projektowej

zatoga uzytkownika obiektu.

® 00 0R

O sktadzie grupy rozruchowej decyduje Kierownik Rozruchu w porozumieniu z Inwestorem.

|OBOWIAZKI KIEROWNIKA ROZRUCHU

Do obowigzkdéw kierownika rozruchu nalezy:

1.

w

W oparciu o ustalenia umowy z inwestorem i protokoty prob montazowych
stwierdzenie:

a. gotowosci inwestycji do podjecia prac rozruchowych

b. przygotowanie uczestnikédw do podjecia rozruchu

Skompletowanie grupy rozruchowej oraz koordynacja zatrudnienia w kolejnych
fazach rozruchu

Sprawdzenie zabezpieczenia bhp i p.poz.

Uzgodnienie z przysztym uzytkownikiem udziatu w rozruchu przeszkolonej zatogi
eksploatacyjnej

W razie wystgpienia w trakcie rozruchu istotnych przeszkéd w osiggnieciu zatozonych
parametréw (ujawnienie ukrytych wad, niesprawnosci maszyn i urzadzen itp.)
kierownik rozruchu niezwtocznie powiadamia Inwestora, ktdry podejmuje decyzje o
sposobie dalszego postepowania

Po zakonczeniu rozruchu kierownik rozruchu obowigzany jest ztozy¢é sprawozdanie
obejmujace:

a. protokdty wynikéw rozruchu

b. okreslenie sprawnosci technicznej

C. osiggniete parametry

d. wskazowki dla dalszej eksploatacii

SKLAD GRUPY ROZRUCHOWEJ

Sktad grupy rozruchowej elektryk6w najczesciej stanowia:

a. inzynier rozruchu robét elektrycznych i AKPIA - 1 osoba
b. monter rozruchu robét elektrycznych i AKPiA — 1 osoba
c. automatyk / programista - 1 osoba.
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Grupa rozruchowa elekirykédw przed rozpoczeciem rozruchu powinna zapoznaé sie z
dokumentacja, przeznaczeniem urzadzen i zasadami ich obstugi oraz szczegétowymi DTR
dla poszczegodlinych urzadzen podlegajacych rozruchowi.

PRZYGOTOWANIE PERSONELU OBStUGUJACEGO

W cafosci prac rozruchowych elektrycznych i AKPiA powinien bra¢ udziat personel
przewidziany do obstugi urzadzen elektrycznych w ramach przysztej Zatogi Uzytkownika.

Personel przewidziany do obstugi urzadzen elektrycznych powinien:

a. byc¢ przeszkolony w zakresie przepiséw BHP i p.poz.
b. mie¢ odpowiednie kwalifikacje - grupy BHP i SEP

po zakonczeniu rozruchu ztozy¢é egzamin z zakresu znajomosci budowy urzadzen
elektrycznych zastosowanych w obiekcie, umiejetnosci ich obstugi i konserwacji oraz
znajomosci przepiséw BHP i p.poz.

Sktad komisji egzaminacyjnej ustala Inwestor.

ZADANIE ROZRUCHU CZESCI ELEKTRYCZNEJ.

Celem rozruchu czesci elektrycznej i AKPIA jest przeprowadzenie prac sprawdzajacych,
poréwnaniu ich wynikow z dokumentacjg techniczng oraz doktadna obserwacja prawidtowos-
ci pracy urzadzen elektrycznych.

W trakcie rozruchu nalezy

a. przeprowadzi¢ doktadng obserwacje prawidtowosci pracy urzadzen elektrycznych
i wyeliminowac¢ wszystkie usterki i niedociggnie¢

b. ztozy¢ sprawozdania obejmujgce protokoty zawierajgce wyniki rozruchu,
okreslajace sprawnos$¢ techniczng oraz osiggniete parametry i wskazniki dla
dalszej eksploatacji

C. przeprowadzi¢ przygotowanie urzadzen, maszyn i instalacji elektrycznych do
odbioru koncowego i przekazania do eksploataciji.

Wynikiem rozruchu jest protok6t zawierajacy informacje o sprawdzeniu procesu
technologicznego i uzyskaniu wydajnosci i parametréw zgodnych z zatozeniami techniczno-
ekonomicznymi inwestyciji.

ETAPY ROZRUCHU CZESCI ELEKTRYCZNEJ

Rozruch urzadzen i instalacji elektrycznych i AKPIiA musi by¢ poprzedzony wykonaniem
niezbednych prob pomontazowych. Proby te stanowig czes¢ zakresu robét budowlano-
montazowych i obejmuja;:

a. Techniczne sprawdzenie jakosci wykonanych robét
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Sprawdzenie sprawnosci i prawidiowosci dziatania

Proby funkcjonowania poszczegdélnych urzadzen i instalacji
Pomiary, prace regulacyjno-pomiarowe

Uruchomienie prébne

®Pao00T

Prace rozruchowe nalezy wykonac¢ zgodnie z:

a. polskimi normami
b. warunkami technicznymi wykonania i odbioru rob6t elektrycznych
c. instrukcjami i ewentualnymi zaleceniami inwestora lub generalnego wykonawcy.

Spis podstawowych aktéw prawnych, norm i przepiséw wyliczono w punkcie 10 niniejszego
opisu

Wyniki prob montazowych powinny by¢ ujete w protokotach szczegbétowych lub
udokumentowane wpisem w dzienniku budowy. Stanowig one podstawe do stwierdzenia
przygotowania do podjecia prac rozruchowych.

PROGRAM PRAC ROZRUCHOWYCH CZESCI AKPIA

Podstawa przystgpienia do prac rozruchowych czesci elekirycznej i AKPIiA urzadzenh i
instalacji w pompowni jest zakonczenie montazu, przeprowadzenie ruchowych prob
pomontazowych i przekazanie protokétow z przeprowadzonych préb i pomiardw.

PROGRAM PRAC ROZRUCHOWYCH CZESCI AKPIA

Prace rozruchowe czesci AKPiA winny by¢é poprzedzone uruchomieniem w
sterowaniu recznym pomp z uzyciem aparatury zainstalowanej na drzwiach rozdzielnicy RD,
oprogramowaniem modutu transmisyjnego oraz sprawdzeniem komunikacji do systemu
monitoringu przepompowni. Warunkiem poprawnej pracy monitoringu radiowego jest
odpowiednio zaprojektowana sie¢ radiowa, kitdéra nie jest przedmiotem niniejszego
opracowania. Po uzyskaniu pozwolenia radiowego, uzytkownik jest jej jedynym witascicielem
— nie jest uzalezniony od operatoréw zewnetrznych (dla rozwigzan GPRS uzytkownik
uzaleznia sie od operatoréw sieci komorkowych).

ZAKONCZENIE ROZRUCHU ELEKTRYCZNEGO

Po zakonczeniu prac rozruchowych czesci elektrycznej i AKPIA inzynier rozruchu
rob6t elektrycznych obowigzany jest ztozy¢ sprawozdanie obejmujace :

a. protokoty przedstawiajgce wyniki rozruchu elekirycznego z okresleniem
sprawnosci technicznej urzadzen
b. wskazéwki do dalszej eksploatacji urzadzen elektrycznych

Po zaakceptowaniu przez Inwestora protokétédw przedstawiajacych wyniki rozruchu
elektrycznego - obiekt moze by¢ przekazany Uzytkownikowi do normalnej eksploataciji.
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